
注）指示なき角部は C0.5 のこと

力センサ取付用穴加工
（ロボット取付面）

ロボット取付用穴加工
（力センサ取付面）

名称：フランジ１
材質：A2017
個数：1個

ワコーテック製の力センサ Dyn-Pickの取付ステー
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